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1. Zakres robot objetych SST i kody CPV

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem instalacji elektrycznych w budynku Niepublicznego Zaktadu Opieki Zdrowotnej
Radymno ul. Legionéw 1
1.1 Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.

Wspoélny stownik zamowien

Roboty
Kody CPV Opis pozycji
II}St?Iaqe.ele.ktry ezne ogolnego p raczhaczenia U zasﬂama, 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
oswietlenia, instalacja odgromowa, instalacja fotowoltaiczna

2. Ogélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawcza roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ z Dokumentacjg projektowa,
SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.1  Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umownych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Dziennik Budowy i Ksiege Obmiaru Robot oraz
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

2.2 Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowg i SST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowia cz¢s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowiazuje nastepujaca ich waznos$é:

1). Specyfikacje Techniczne

2). Dokumentacja Projektowa

Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementow musza by¢
jednorodne 1 wykazywac bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto§¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo obie te wartosci, to roboty
winny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materialow lub elementow budowli nie znajdowaty si¢ w
przewazajacej mierze w poblizu wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST, ale
osiggnieta zostanie mozliwa do zaakceptowania jakos$¢ elementu, to Inspektor Nadzoru moze zaakceptowac takie roboty i
zgodzi¢ sie na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami
szczegblowymi kontraktu.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST, i wptynie
to na niezadowalajaca jako$¢ elementu, to takie materiaty beda niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2.3 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnosci publicznej i
prywatnej.

Jezeli w zwiazku z zaniechaniem, niewfasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dziatan ze
strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnoé¢. Stan naprawionej wlasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochron¢ urzadzen wewnetrznych takich jak: przewody, rurociagi
kable teletechniczne. itp., oraz uzyska od odpowiednich wiadz b¢dacych wlascicielami tych urzadzen.




Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji umowy do wlasciwego oznaczenia i
zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru
i zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw.

2.4  Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegb6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 begdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia 1 zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i sg uwzglednione w Cenie Umowne;j.

2.5  Ochrona i utrzymanie Robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczgcia do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby instalacja lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas do momentu odbioru
koncowego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniecha utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie podzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

3. Materialy

3.1  Stosowane materialy
Zrédia uzyskania wszelkich materiatdw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Materialy do wykonania instalacji elektrycznych i strukturalnych nabywane sg przez Wykonawcg.
Wszystkie materialy uzyte do budowy i przebudowy powinny spetnia¢ warunki okreslone w odpowiednich
normach przedmiotowych i posiada¢ odpowiedni atest, a w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom
technicznym wytworni lub innym umownym warunkom.

3.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z Placu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli Inspektora Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatdéw do innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przekwalifikowany
przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i nie zaptaceniem.

3.3  Skladowanie materialow

Gospodarkg materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi dla przedsigbiorstw wykonujacych roboty
instalacyjno - montazowe. W przypadku braku takich wytycznych, zasady gospodarki materiatlowej na placu budowy
powinny by¢ opracowane przez przedsigbiorstwo wykonujace dany rodzaj robot w porozumieniu z kierownikiem
budowy.

Sposob sktadowania materiatow elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych materialow powinny byé
dostosowane do rodzaju sktadowanego materiatu.

Wszystkie materiaty skladowane na wolnym powietrzu powinny by¢ ulozone w miejscu, gdzie nie bgda
narazone na uszkodzenie mechaniczne i dziatanie korozji.

3.4  Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej dwa dni przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora
Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie powoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprze¢t uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym



przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Sprzet powinien odpowiada¢ ogolnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak 1 wytrzymatoSci. Sprzet
powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem.

Maszyny, urzadzenia i narzedzia mozna uruchomié¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i
dzialania, ponadto nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

5. Transport

Wykonawca jest zobowigzany dostosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie
na jako$é wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢
odpowiednio przystosowane do transportu materiatow, elementow konstrukcyjnych itp. niezbednych do wykonania
danego rodzaju robot.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty i materiaty.

Transport materiatéw i elementéw matogabarytowych winien by¢ dokonywany w fabrycznych opakowaniach w
warunkach uniemozliwiajacych uszkodzenie, zawilgocenie lub zdekompletowanie.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania materiatow i osprzetu nalezy przestrzegac zalecen
wytworcy. Wskazane jest dostarczenie materiatdw 1 osprzgtu na stanowisko montazu bezposrednio przed ich
zabudowaniem.

6. Wykonanie robét

6.1  Ogélne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacjg Projektowa, wymaganiami ST, projektu organizacji
robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytrasowanie elementow robot zgodnie z
wymiarami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaCzeniu robot
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektora Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Inspektor Nadzoru bedzie podejmowac decyzje w sposob sprawiedliwy i1 bezstronny.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Inspektora Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na
budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i produkcj¢ materiatéw. Inspektora Nadzoru powiadomi
Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych
okreslonych w dokumentacji projektowej i SST. Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowac jak w punkcie 2.4.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6.2  Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcow.

Jezeli Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej SST, a zaistniala
wadliwo$¢ tych robot spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez innych wykonawcow, to Inzynier
zleci taki sposob postepowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera na koszt Zamawiajacego.

6.3  Zakres i warunki wykonania roboét

Projektowane linie instalacje muszg by¢ wybudowane zgodnie z Normami i warunkami technicznymi tj.

a). przed rozpoczeciem gtownych robot instalacyjnych, jako roboty przygotowania placu budowy obejmujace
demontaze istniejgcych urzadzen, instalacji wyburzenia i przebicia

b). glowne roboty instalacyjne, ktorych celem jest realizacja zakresu objetego projektem.

Roboty winny by¢ prowadzone z zachowaniem kolejnos$ci technologicznej ze szczegdlnym uwzglednieniem
nastepujacych zasad:

a). przygotowanie placu budowy

b) roboty instalacyjne

c) sprawdzenia i pomiary

Wykonawca przedstawi do akceptacji Inspektora Nadzoru projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana przebudowa kottowni.



7. Roboty przygotowawcze i demontazowe

Roboty przygotowawcze przy realizacji prac maja na celu przygotowanie pomieszczen pod lokalizacj¢ urzadzen.

W istniejacych pom. kotlowni nalezy zdemontowac¢ stara instalacj¢ elektryczna w catosci. Przy robotach demontazowych
przestrzega¢ zasad BHP. Uzgodni¢ z Inspektorem Nadzoru i Uzytkownikiem ktore materialy demontowane podlegaja
zwrotowi do magazynu uzytkownika.

Roboty demontazowe nalezy skoordynowac z robotami budowlanymi.

Przy robotach kablowych roboty przygotowawcze dotycza wytyczenia przebiegu trasy kablowe;j.

8. Montaz instalacji elektrycznych

8.1

8.2

8.3

8.4

8.5

8.6

8.7

8.8

Bilans mocy kotlowni:

Moc zainstalowana : 9,15 kW
Moc szczytowa : 4,6 KW
Szczytowe natgzenie pradu : 9,94 A
Zasilanie

Zasilanie rozdzielnicy RK kottowni wykonaé przewodem kabelkowym YDYZo 5x6 mm2 z tablicy glowne;j
TG zlokalizowanej w korytarzu na parterze.
Kabel zasilajacy prowadzi¢ w rurze ochronnej pod tynkiem.

Rozdzielnica RK
Z rozdzielnicy RK zasilane bedzie:
- instalacja o§wietleniowa
- Instalacja gniazd wtykowych
- kotty gazowe nr 1 i nr 1a (z systemami automatyki)
- system detekcji gazu
- pompa odwadniajaca

Schemat tablicy bezpiecznikowej i wykaz wyposazenia pokazane sg na schemacie.

Instalacja oSwietleniowa i gniazd wtykowych
Instalacj¢ o$wietleniowa projektuje si¢ przewodami YDY 3 x 1,5 mm? prowadzonych w RVKLI1S p.t.
Instalacja o$wietleniowa zasilana jest z tablicy bezpiecznikowej RK. Osprzet instalacyjny podtynkowy,
hermetyczny. Ze wzgledow BHP projektuje si¢ oSwietlenie awaryjne i ewakuacyjne.

Instalacje gniazd wtykowych projektuje si¢ przewodami YDY 3 x 2,5 mm? prowadzonymi w rurkach
RVKLI18 p.t. w $cianach murowanych. Stosowa¢ gniazda hermetyczne z bolcem uziemiajgcym. Schemat
rozmieszczenia gniazd wtykowych pokazano na rzutach instalacji o§wietlenia i gniazd wtykowych.

Ze wzgledu na wykonywanie ocieplenia budynku, nad drzwiami wej$ciowymi wymienié istniejgce oprawy
zarowe na oprawy LED z czujnikiem ruchu.

Zasilanie kotlow i automatyki
Z rozdzielnicy RK zasilana bgdg obydwa kotty .
Automatyke wezla cieplnego wykonaé zgodnie ze schematem technologicznym kottowni. Instalacje AKPiA
kottow, regulacje, pierwsze uruchomienie i szkolenie obstugi winna wykona¢ firma specjalistyczna posiadajgca
do$wiadczenie w tym zakresie.
Czujnik temperatury zewnetrznej zamocowaé w miejscu pokazanym na rzucie, na zewngetrznej $cianie
kotlowni od strony potnocnej, okoto 2,5 m nad gruntem, nie nad oknami ani wylotami szybow wentylacyjnych.

Instalacja detekcji gazu

Zabezpieczenie kottownini przed niekontrolowanym wyptywem gazu — zaprojektowano Aktywny
System Bezpieczenstwa Instalacji Gazowej firmy GAZEX skladajacy si¢ z detektora typ DEX-12 o
podwyzszonej selektywnosci do gazu ziemnego, modutu alarmowego MD2.Z i modutu alarmowego SL-31
(sygnalizacja optyczno — akustyczna) i zaworu odcinajagcego MAG 3.

Detektory gazu DEX12 zainstalowany bedzie w kotlowni pod sufitem, i podtaczone do centralki
alarmowej ,,MD-2.Z” firmy ,,GAZEX”. Centralka w przypadku ulatniania si¢ gazu wlaczy system alarmowy i
zamknie zawor odcinajacy doptyw gazu.

Instalacja polaczen wyréwnawczych
W pomieszczeniu wezta cieplnego projektuje si¢ magistrale potagczen wyréwnawczych FeZn 30x4 mm.
Magistralg ulozy¢ na tynku i pomalowaé¢ w zélto zielone pasy. Magistrale potaczy¢ z uziomem naturalnym
instalacji odgromowej wg wskazanych miejsc na planie.
Z magistralg polaczen wyréwnawczych polaczyé przewodem DY10 wszystkie elementy przewodzace /
obudowy urzadzen, rury/ ktére normalnie nie sg pod napigciem, ale mogtyby by¢ w przypadku awarii.
Jezeli metalowe rury majg przerwy w potaczeniu zastosowaé mostki faczace przewodem DY 10 mm?.
Magistralg potaczen wyrownawczych potaczy¢ dodatkowo z punktem PE rozdz. RK.

Ochrona od porazen
Instalacja wewnetrzna bedzie pracowala w systemie TN-S.



Z przewodem PE nalezy potaczy¢ bolce uziemiajace gniazd wtykowych oraz wszystkie przewodzace
obudowy odbiornikow, ktére normalnie nie sa pod napieciem, a moga by¢ w przypadku uszkodzenia lub awarii.

W rozdzielnicy RK projektuje si¢ wylaczniki nadpradowe i réznicowo — pradowe zabezpieczajace przed
dotykiem bezposrednim wszystkie linie zasilajace.

Instalacje jedno fazowe projektuje sie¢ 3-przewodowe, a sitowe 5-cio przewodowe z przewodem PE.

8.9 Instalacja odgromowa

Budynek posiada instalacj¢ odgromowa tj zwody poziome, pionowe, zlacza kontrolne i potaczenia z uziomem
otokowym budynku.

Instalacja do zlacz kontrolnych zostanie zdemontowana ze wzgledu na zmian¢ pokrycia dachu i wykonanie
termoizolacji.

Zostang wykonane nowe zwody poziome i pionowe oraz nowe ztacza kontrolne.

Zwody pionowe prowadzi¢ pod ociepleniem w niepalnej rurze instalacyjnej odgromowej. Ztacza kontrolne
wykona¢ w puszkach ostonowych w ociepleniu.

Do instalacji odgromowej potaczyé wszystkie elementy konstrukcyjne i instalacyjne wystajace ponad dach.
Wykona¢ potaczenia rynien stalowych z przewodami odprowadzajacymi. Potgczenia wykonaé poprzez spawanie,
zgrzewanie lub skrecanie.

W ramach wykonywania izolacji §cian piwnicznych na obwodzie podpiwniczenia budynku zostanie
wykonany wykop na szerokosci 1,5m od $cian. Wykorzysta¢ ten wykop do ulozenia uziemienia otokowego
instalacji odgromowej.

Wzdhiz niepodpiwniczonej czesci budynku wykorzystaé istniejacy uziom otokowy i polaczyé go z nowo
ulozonym.

Po wykonaniu instalacji dokonaé¢ pomiaréw kontrolnych. W przypadku stwierdzenia rezystancji danego
uziomu wigkszej od 10Q naprawi¢ potaczenie lub wykona¢ dodatkowy uziom typu Galmar.

8.10 Instalacja fotowoltaiczna -kompletna
- Na dachu budynku zamontowane beda 32 szt. paneli PV instalacji fotowoltaicznej
- Panele monokrystaliczne 0 mocy po 320 [Wp]
- Catkowita moc instalacji PV: 10,24 [KWp]
Opis projektowanej instalacji:
- Montaz konstrukcji montazowych paneli PV - 36 kpl na dachu o spadku 35°
- Montaz paneli PV Q.Cells 300 Wp MONO - 32 kpl na konstrukcji nosnej na dachu

Strona potudniowo — zachodnia (S-W) dachu — 23 szt. paneli PV o mocy 7,36 [KWp]
Strona potudniowo — wschodnia (S — E) dachu — 9 szt. paneli PV 0 mocy 2,88 [kKWp]

Instalacja fotowoltaiczna bedzie potaczona z inwerterem przetwarzajacym prad staty DC na prad przemienny AC 1 wpigta
do wewnetrznej instalacji elektrycznej budynku w tablicy gldwne;j.
Inwerter 1-faz Sofar 3000 TLM + rozdzielnica z zabezpieczeniami dla AC/DC 1-faz
Inwerter 3-faz Sofar 6.6 KTL-X + rozdzielnica z zabezpieczeniami dla AC/DC 3-faz
Moc instalacji fotowoltaicznej jest mniejsza od mocy przytaczeniowe;.
Rozmieszczenie paneli fotowoltaicznych na potaciach dachowych, oraz szczegdly montazu rozwigzaé z
wykonawcg programu OZE.

8.11 Wymiana o$§wietlenia Zarowego i jarzeniowego na LED
Rozpatruje si¢ wymiane wszystkich opraw oswietleniowych
Zadanie polega na zastgpieniu istniejgcych opraw i zrodet swiatta technologia LED.
- Wymiana opraw $wietlowkowych na LED - 170 szt
- Wymiana opraw zarowych na LED - 121 szt
Ze wzgledu na wykonywanie ocieplenia budynku:
- nad drzwiami wejSciowymi wymieni¢ istniejace oprawy zarowe na oprawy LED z czujnikiem ruchu - 8 szt
- na$cianie przy parkingu, oprawe na wysiggniku wymieni¢ na opraw¢ LED 50W, -1 szt

9. Kontrola jakosci robot

9.1  Zasady kontroli jakosci Robét.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong jako$¢
robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jako$¢ materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do dokonania pomiardéw i
badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawcza bedzie przeprowadzaé pomiary z czestotliwoscig zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.



Wykonawca dostarczy Inspektora Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacj¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych
procedury badan.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

9.2 Badaniai pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwick badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki w
formie protokétu do akceptacji Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inspektora
Nadzoru zgodnos$ci dostarczonych materiatow i realizowanych robét z dokumentacja projektowa, SST.

Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy petng zgodno$¢ z warunkami podanymi W
specyfikacjach, moga by¢ dopuszczone do uzycia bez badan.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktorag moze
kontynuowac dopiero po stwierdzeniu, przez Inspektora Nadzoru.

W czasie wykonywania robdt nalezy przedsiewziaé nastepujace czynnosci przy udziale Inspektora Nadzoru:

- sprawdzenie zastosowanych materialow,
- sprawdzenie stanu antykorozyjnych powlok ochronnych instalacji i osprzetu,
- sprawdzenie doktadnosci wykonanych elementow,
- sprawdzenie stanu i kompletnosci potaczen,
- stan przewodow, osprzetu i opraw
- ciaglos¢ zyt kabla i przewodow oraz zgodnosci faz,
- prawidlowo$¢ ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim cze¢$ci przewodzacych dostepnych,
W czasie przegladu robdt po zakonczeniu wykonywania robot nalezy wykona¢ czynnosci:
- wykonanie pomiarow:
= rezystancji uzioméw ochronnych i roboczych,
= rezystancji izolacji kabli i przewodow
= wykonanie pomiar6w natgezenia o§wietlenia

9.3  Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie protokotdow z wynikami badan. Wyniki badan
(kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
przez niego zaaprobowanych.

10. Dokumenty budowy.

10.1 Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezagco i begdg dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéora dokonata
zapisu z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy przerw i ich przyczyny,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze$ciowych i koncowych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,



- wyniki prob poszczegdlnych elementdw z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sig.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strona Umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

10.2 Ksiega Obmiaru

Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow robot,
jezeli Umowa przewiduje taka forme rozliczenia. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w wycenionym ,,Slepym” Kosztorysie i wpisuje si¢ do Ksiggi Obmiaru.

10.3 Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punkcie (1)-(3), nastepujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
- protokoty przekazania Placu Budowy,
- umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencje na budowie.

10.4 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do wgladu na jego
zyczenie.

11. Obmiar robot

11.1  Ogélne zasady obmiaru robot.

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostkach ustalonych w kosztorysie
ofertowym i SST.

Obmiaru Robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiggi Obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w ”Slepym” kosztorysie lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czegstoscig wymagang do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okres§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiaru rob6t dokona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa i ewentualne dodatkowe ustalenia wynikle w
czasie budowy, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

11.2 Zasady okreslania iloSci robot i materialow.

O ile dla pojedynczych elementoéw zadania budowlanego nie okreslano inaczej, wszystkie pomiary dtugosci i
odleglosci pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymi beda odmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;.

W przypadku elementow standaryzowanych dla ktoérych w atescie producenta podano ich wymiary lub mase,
dane te mogga stanowi¢ podstawe do obmiary. Wszelkie inne materialy b¢da mierzone w jednostkach okreslonych
w dokumentacji projektowej i/lub SST.

11.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprz¢t wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania Robot.

11.4 Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robdt, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robot.



Obmiar Roboét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego
zatgcznika do Ksiggi Obmiaru, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inspektora Nadzoru.

12. Odbior robot.

12.1 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

a). odbiorowi Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b). odbiorowi cze$ciowemu,

c). odbiorowi koncowemu,

d). odbiorowi ostatecznemu.

12.2  Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych Robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektora Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen, Inspektora
Nadzoru ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych
przypadkach podejmuje decyzj¢ dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inspektora
Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczacych danej czesci robot.

12.3  Odbior czesSciowy.
Odbidér czgsciowy polega na ocenie iloSci i jakosci wykonanych robot wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia. Odbioru czg¢sciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.

12.4 Odbioér kencowy robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz ich gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pis$mie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbior koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach Umownych, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robodt i kompletnosci dokumentéw odbiorowych. Odbioru ~ koncowego  robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca
Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikoéw badan i pomiardéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa i ST.

W toku odbioru konicowego Robodt komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub roboét uzupetniajacych w
warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swe czynno$ci ustali nowy termin odbioru
koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie wigkszego
wpltywu na cechy eksploatacyjne i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto$¢
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach Umownych.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

- sprawdzi¢ zgodno$¢ robot z umowa, Dokumentacjg Projektowa, Warunkami Technicznymi Wykonania i
Odbioru Robét Elektrycznych, normami i przepisami,

- sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacji,

- sporzadzi¢ protokot z odbioru technicznego robot z podaniem wnioskow i ustalen



12.5 Dokumenty do odbioru koncowego robét.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robdt jest protokot odbioru konicowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koficowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
- Dokumentacje Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- Uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- Ustalenia technologiczne,
- Dzienniki Budowy i Ksi¢gi Obmiaru,
- Wyniki préb oraz badan,
- Atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,
- Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne bedzie zawierac:
- Zakres i lokalizacj¢ wykonywanych robot,
- Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Zamawiajacego,
- Uwagi dotyczace warunkoéw realizacji robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace begdg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

12.6  Odbior ostateczny.

Odbiodr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad odbioru
koncowego.

13. Podstawa platnosci

13.1 Ustalenia ogélne.

Podstawa ptlatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong
dla danej pozycji ,,Slepego” Kosztorysu lub pozycji przedmiaru robot.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoséci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej Roboty w punkcie 9 ST i w Dokumentacji Projektowej a w szczegdlnosci:

Cena jednostkowa wyzej wymienionych robdt bedzie obejmowac:

- robocizng¢ bezposrednia,

- warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami ich zakupu,

- warto§¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Plac Budowy i z

powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

- koszty posrednie, w sklad ktéorych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikow
nadzoru, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym: ewentualne doprowadzenie energii i
wody, budowa drog dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi
obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytulu innych wydatkéw mogacych
wystapi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym ,,Slepym” Kosztorysie
lub przedmiarze robdt jest ostateczna i wyklucza mozliwos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robdt objetych ta
pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omoéwionych w warunkach Umowy.

Platno$¢ bedzie pelnym wynagrodzeniem za dostarczenie i zabudowanie wszystkich materiatow uzytych do
wykonania powyzszego zakresu robot oraz za robocizng i uzyty sprzet i inne czynno$ci niezbedne do nalezytego
wykonania robot.

Cena jednostkowa w/w rob6t obejmuje ponadto:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze,
- dostarczenie materialow,



